
 

 

  
 

• Drahtloser Empfänger 

• Einstellung der Neigung 
• Einstellung der Endposition 

• Mit Lithium-Batterie 

• Änderung der Drehrichtung 

• Kontrolliertes Schließen 

• Geschwindigkeitsregler 

• Rücksetzung auf 
Werkseinstellung 

• Sensor für die Endposition 
• Bevorzugte Halteposition 

• Geringer Standby-Verbrauch 

 
 

 
 

 

 

 

 

 
 

Dieser Motor ist für Rollläden geeignet 

Etape 3 : installer la couronne et l'adaptateur 
moteur. Assurez-vous que l'adaptateur s‘adapte 
fermement et que la couronne tourne librement. 

 
 
 

 

 

 
Etape 4 : Aligner la couronne et l'adaptateur 
avec le tube d'enroulement, faites plisser et 
insérer le moteur dans le tube. Fixer le moteur 
et installer les supports aux deux extrémités. 

 
 
 

Fonction du bouton de réglage moteur P1 

1.En fonctionne ment : un appui sur le bouton P1 lance un va-et-vient (montée, stop puis descente). Ce mouvement permet de 
valider le sen s de fonctionnement du moteur. 

2. Appairage ou suppression d'un émetteur : Appuyer sur PI pendant 25 puis relâcher le moteur effectue un va et vient puis 1 bip, 
le moteur est en mode suppression. 

3. Verrouillage radio : Appuyer sur le bouton P1 pendant 6S puis relâcher, le moteur effectue 2 va-et-vient et 2 bips, le moteur 
ne peut plus recevoir d'ordre radio. Appuyer une fois sur P1 pour des activer le verrouillage radio. 

4. Changement de sens : Appuyer sur le bouton P1 pendant 10S puis relâcher, le moteur effectue 3 va-et-vient et 3bips, le sens de 
marche du moteur a été modifié. 

5. Réinitialiser en mode usine : Appuyer sur PI pendant 14S puis relâcher, le moteur effectue 4 va et vient et 4 bips, le moteur a 

. Ne pas exposer le moteur à des conditions d‘humidité ou de températures extrêmes. 

2. Ne pas percer le moteur. 

3. Ne pas couper l'antenne et la garder à l’écart des éléments métalliques. 

4. Ne pas laisser d‘enfants jouer avec cet appareil. 

5. Si le câble d'alimentation ou le connecteur est endommagé, ne pas utiliser le produit. 

6. S‘assurer que l‘adaptateur et Ia couronne choisis correspondent au tube d'enroulement. 

7. S‘assurer que le câble e d'alimentation et l'antenne sont dégagés et protégés de pièces mobil es. 

8. Les câbles acheminé s à travers les murs doivent être correctement isolés. 

9. Le moteur doit être monté en position horizontal e uniquement. 

0. Avant l’installation, retirer les éléments inutiles et éteignez les équipement s non nécessaires au fonctionnement. 

11. L’installation et la programmation doivent être effectuées par un professionnel qualifié. 

L’utilisation ou la modification en dehors des Indications peut annuler la garantie. 

été réinitialisé, tous les émetteurs et réglages sont supprimés. 

 
 
 

 

 

Appuyer sur PJ du moteur pendant 25 puis relâcher (ou mettre le 
moteur sous tension) (J va-et-vient + 1 bip), dans les 10s suivantes, 
appuyer sur le bouton STOP pendant 25 (2 va-et-vient + 2 bip). 
L’émetteur est appairé. 

P1 STOP 

 
”si durant les 10s aucune action n’est effectuée sur l’émetteur ou le moteur, I ‘équipement quittera automatiquement le mode 
appairage. Pour supprimer les paramètres m émetteurs du moteur il est possible d’effectuer un retour usine afin de restaurer toutes 
ses valeurs par défaut. 

 
Ne jamais faire tomber, cogner, percer ou immerger le moteur. Positionner le câble d‘alimentation   com e 
suit (voir image). Con signe de sécurité importantes à lire avant l'installation. 
Une installation incorrecte peut entraîner des blessures graves et annulera la garantie fabricant. 

 
 Wenn beim Drücken von AUF die Rolllade nach unten geht, führen Sie den nächsten Schritt aus, um die Richtung zu ändern 

Appuyer sur les boutons MONTEE et DESCENTE simultanément 
pendant 2S puis relâcher, le moteur effectue 1 va-et-vient, le sens 

Veuillez lire attentivement les points d'attention suivant s avant les réglages 

1 Ne pas faire fonctionner le moteur lorsque l'indicateur de basse tension est activé 

1 Le moteur s’arrête lorsque la tension d’alimentation est inférieur à 8,0V, et il redémarre lorsque la tension est 
supérieure à 8,5V 

2 Si la tension est inférieure à 10 V, le moteur sonnera 10 fois à chaque utilisation pour indiquer qu'ii doit être 
 

 

3 Coupure du signal sonore du moteur lorsque la tension d'alimentation est inférieure à 7,0V, et redémarrera à 
nouveau lorsque la tension est supérieure à 7,5V 

 

1 Délai de 10s disponible lors de l’appairage d'une commande. 

2 Le moteur effectuera un va-et-vient et un signal sonore pour validation de l'appairage 

3 Réglage des fins de courses 

1 Après le réglage de la fin de course haute et basse, l’enregistrement de la position préférée ne peut pas être faite sur 
l'une des deux positions. 

2 Après réglage des fins de course, le moteur mémorise les positions en cas de coupure de courant 

3 Si aucune action n'est faite durant la phase de réglage, le moteur quittera le mode après 2 minutes 

4 En cas de non-validation des positions dans les 2 minutes, le moteur restaurera les paramètres d'usine 

4 Lorsque le moteur tourne sans limite de fin de course, le temps de fonctionnement maximum est de 12 minutes. 

ÖFFNEN SCHLIESSEN 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Einstellung oberer Endpunkt 

 
 + 

 

 

 

 Einstellung unterer Endpunkt 

 
+ 

de fonctionnement a changé. 

 
 
 
 
 
 
 

 

Appuyer sur MONTEE pendant 2S, laisser le valet se déplacer jusqu‘à 
! la position haute souhaitée, puis appuyer sur STOP Appuyer 

simultanément sur MONTEE et STOP pendant 2S (2 va et vient et 3 
bips), la position limite haute et définie. 

 

 

i Appuyer sur DESCENTE pendant 2S, laisser le volet se déplacer 
' jusqu‘à Ia position basse souhaitée, puis appuyer sur STOP. Appuyer 
simultanément sur DESCENTE et STOP pendant 2S (2 va et vient et 3 
bips), la position limite basse et définie. 

 

 

 
Schritt 1 : Zuschneiden der Welle 
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Schritt 2: Entgraten der Sägekante 

Ę Le moteur peut enregistrer un maximum de 10 émetteurs ; si un 11ème est enregistré, le 1er sera supprimé. 

 
 
 

 

 
” Pendant la phase de réglage des fins de courses, appuyer brièvement sur les boutons MONTEE et DESCENTE pour ajuster les 
positions limites du volet. Les positions haute et basse ne peuvent pas être identiques. En cas de position identique, le moteur 
quitte le mode de réglage et garde les positions limites d'origine. Si une position a déjà été enregistrée, il gardera cette position en 
mémoire. Après les réglages des 2 positions, le moteur bascule automatiquement en mode utilisateur. 
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Merkmale Bedienelemente 

Anwendungsbereiche 

 

 

 

PI - 

Installation des Motors 

3 Einstellen der Endpunkte  

Einstellungen 

2 Richtungswechsel (Optional) 

ACHTUNG 

Spezifikationen 

ACHTUNG! 

 
Diese Schritte müssen durchgeführt werden, um einen ordnungsgemäßen Betrieb zu gewährleisten. 

Werkseinstellung 

1 Anlernen der Fernbedienung („Pairing“) 

Winkel 

Winkel 

Krone Sicherungsring 

Rollladen-Welle Rollladen-Welle 

Funktion der Motoreinstellungstaste P1 
 
1.Im Betrieb: Ein Druck auf die Taste P1 startet eine Hin- und Herbewegung (aufwärts, Stopp, dann abwärts). Durch diese 
Bewegung wird die Betriebsrichtung des Motors bestätigt.. 
 
2. Pairing oder Löschen eines Senders: Drücken Sie P1 2S lang und lassen Sie ihn dann los, der Motor bewegt sich hin und 
her, dann 1 Piepton, der Motor ist im Löschmodus. 
 
3. Funksperre: Drücken Sie die Taste P1 6S lang und lassen Sie sie dann los. Der Motor läuft 2 Mal hin und her und piept 2 
Mal, der Motor kann keine Funkbefehle mehr empfangen. Drücken Sie P1 einmal, um die Funksperre zu deaktivieren. 
 
4. Änderung der Fahrtrichtung : Drücken Sie die Taste P1 10S lang und lassen Sie sie dann los. Der Motor läuft 3 Mal hin 
und her und es ertönen 3 Pieptöne, die Laufrichtung des Motors wurde geändert. 
 
5. Auf Werkseinstellungen zurücksetzen: Drücken Sie P1 14S lang und lassen Sie dann los, der Motor läuft 4 Mal hin und 
her und piept 4 Mal, der Motor wurde zurückgesetzt alle Sender und Einstellungen werden gelöscht. 

1. Setzen Sie den Motor keiner Feuchtigkeit oder extremen Temperaturen aus. 
 
2. Bohren Sie nicht in den Motor. 
 
3. Schneiden Sie die Antenne nicht ab und halten Sie sie von Metallteilen fern. 
 
4. Lassen Sie keine Kinder mit diesem Gerät spielen. 
 
5. Wenn das Netzkabel oder der Stecker beschädigt ist, dürfen Sie das Produkt nicht verwenden. 
 
6. Stellen Sie sicher, dass der gewählte Adapter und die Krone zum Wickelrohr passen. 
 
7. Stellen Sie sicher, dass das Netzkabel und die Antenne frei liegen und vor beweglichen Teilen geschützt sind. 
 
8. Kabel, die durch Wände geführt werden, müssen angemessen isoliert sein. 
 
9. Der Motor darf nur in horizontaler Position montiert werden. 
 
10. Entfernen Sie vor der Installation unnötige Gegenstände und schalten Sie Geräte aus, die Sie für den Betrieb 
nicht benötigen. 
 
11. Die Installation sollte von einer qualifizierten Fachkraft durchgeführt werden. 
 

Bitte lesen Sie die folgenden Punkte vor den Einstellungen sorgfältig durch 
 
1. Lassen Sie den Motor nicht laufen, wenn eine zu geringe Spannung angezeigt wird: 
 
 Der Motor stoppt, wenn die Versorgungsspannung unter 8,0 V liegt, und er startet wieder, wenn die Spannung 
über 8,5 V liegt. 
 
 Wenn die Spannung unter 10 V liegt, klingelt der Motor bei jedem Gebrauch zehnmal, um anzuzeigen, dass er 
aufgeladen werden muss. 
 
 Schaltet das akustische Signal des Motors ab, wenn die Versorgungsspannung unter 7,0 V liegt, und startet 
wieder, wenn die Spannung über 7,5 V liegt. 
 
2. Anlernen/Pairing:  
 Verzögerungszeit von 10s, die beim Pairing eines Befehls verfügbar ist. 
 Der Motor wird sich hin und her bewegen und einen Signalton abgeben, um das Pairing zu bestätigen. 
 
3. Festlegen der Endstellung 
 
 Nach der Einstellung des oberen und unteren Endstellung kann die Speicherung der bevorzugten Position nicht 
auf einer der beiden End-Positionen erfolgen. 
 
 Nach dem Festlegen der Endstellung speichert der Motor die Positionen bei Stromausfall 
 Wenn während der Einstellungsphase keine Aktion erfolgt, verlässt der Motor den Modus nach 2 Minuten. 
 Wenn Sie die Position nicht innerhalb von 2 Minuten bestätigen, wird der Motor auf die Werkseinstellungen 
zurückgesetzt. 
 
4. Wenn der Motor ohne Endbegrenzung läuft, beträgt die maximale Betriebszeit 12 Minuten. 
5. Wenn der Sender verloren gegangen ist, richten Sie bitte einen neuen Sender ein 
6. Die Maschine kann maximal 10 Sender speichern; wenn ein 11. gespeichert wird, wird der 1. gelöscht. 

Drücken Sie P1 am Motor für 2S und lassen Sie ihn dann los (1x hin und her + 1 
Piepton), innerhalb der nächsten 10s drücken Sie die STOP-Taste der 
Fernbedienung für 2S (2x hin und her + 2 Pieptöne). 
Der Motor ist mit der Fernbedienung verbunden. 

* Wenn innerhalb von 10 Sekunden keine Aktion an irgendeinem Sender ausgeführt wird, verlässt das Gerät automatisch 
den Pairing-Modus. Um die Einstellungen und Sender des Motors zu löschen, können Sie einen Werksreset durchführen, 
um alle Werte auf die Standardwerte zurückzusetzen. 

Drücken Sie die ÖFFNEN- und die SCHLIESSEN-Taste gleichzeitig 
für 2S und lassen Sie sie dann los, der Motor läuft 1x hin und her, die 
Betriebsrichtung hat sich geändert. 

Drücken Sie ÖFFNEN für 2S, lassen Sie die Rolllade bis zur 
gewünschten oberen Position fahren und drücken Sie dann STOP. 
Drücken Sie ÖFFNEN und STOP gleichzeitig für 2S (2x hin und her 
und 3 Pieptöne), die obere Endposition ist eingestellt. 

Drücken Sie 2S lang SCHLIESSEN, lassen Sie die Rolllade in die 
gewünschte Position fahren und drücken Sie dann STOP. Drücken 
Sie gleichzeitig SCHLIESSEN und STOP für 2S (2x hin und her und 3 
Pieptöne), die untere Grenzposition ist eingestellt. 

* Drücken Sie während der Endlageneinstellung kurz die AUF- und AB-Tasten, um die Grenzpositionen des Rollladens 
einzustellen. Die oberen und unteren Positionen dürfen nicht identisch sein. Bei identischen Positionen verlässt der Motor den 
Einstellmodus und behält die ursprünglichen Endpositionen bei. Wenn eine Position bereits gespeichert wurde, behält er diese 
Position im Speicher. Nach den Einstellungen der beiden Positionen wechselt der Motor automatisch in den Benutzermodus. 

Schritt 3: Installieren Sie die Krone und den 
Motoradapter. Achten Sie darauf, dass der 
Adapter fest passt und die Krone sich frei 
drehen lässt. 

Schritt 4: Die Krone und den Adapter mit dem 
Wickelrohr ausrichten, dann den Motor in die 
Welle einschieben. Befestigen Sie den Motor, 
mit den Winkeln an beiden Enden. 

Lassen Sie den Motor niemals fallen, stoßen, bohren oder unter Wasser tauchen. Positionieren Sie das 
Stromkabel wie folgt (siehe Abbildung). Wichtiger Sicherheitshinweis, den Sie vor der Installation lesen sollten. 
Eine unsachgemäße Installation kann zu schweren Verletzungen führen und macht die Herstellergarantie ungültig. 

Einstellungstaste P1 

SICHERHEITSHINWEISE 
 

1. ACHTUNG: Wichtige Sicherheitshinweise. Es ist wichtig für 
Ihre Sicherheit, diese Hinweise zu beachten. Bewahren Sie 
diese Anleitung auf! 

2. ACHTUNG: Befolgen Sie alle Anweisungen 

Falsche Verwendung oder Installation kann unter 
Umständen zu schweren Verletzungen führen. 

3. Dieses Gerät kann von Personen ab 8 Jahren sowie von 
Personen mit eingeschränkten physischen, sensorischen 
und geistigen Fähigkeiten benutzt werden, wenn sie von 
einer verantwortlichen Person beaufsichtigt werden oder 
eine vorherige Einweisung in die Benutzung des Geräts 
erhalten haben. 

4. Kinder dürfen nicht mit dem Gerät spielen. 

5. Reinigung und Pflege sollten nicht von Kindern 
durchgeführt werden, wenn sie unbeaufsichtigt sind.. 

6. Wenn das Netzkabel beschädigt ist, muss es vom 
Hersteller, einem Techniker oder einer qualifizierten Person 
ersetzt werden, um Gefahren zu vermeiden. 

7. ACHTUNG: Der Motor muss vom Stromkreis getrennt 
werden, wenn Sie Arbeiten, Reinigungsarbeiten oder den 
Austausch von Teilen am Gerät vornehmen. 

8. Das Gerät erzeugt einen Geräuschpegel von ≤ 70 dB(A). 

9. Die Masse und Größe des Rollladens muss mit dem 
Nenndrehmoment und der Nennbetriebszeit kompatibel 
sein. 

10. Fernbedienungen außerhalb der Reichweite von Kindern 
aufbewahren. 

11. Überprüfen Sie die Anlage regelmäßig auf Anzeichen von 
Verschleiß oder Beschädigung. 

Verwenden Sie das Produkt nicht, wenn eine Reparatur 
oder Einstellung erforderlich ist. 

12. Beobachten Sie die Bewegung des Rollladens und halten 
Sie Personen während des Schließens fern, bis er 
vollständig geschlossen ist. 

 

 

 

 

 

 

Motor-Adapter       

Funkfrequenz : 433,925 MHz Temperatur der Nutzung: -10°C +55° 

Versorgungsspannung: +12VDC Thermischer Schutz : 2 Minuten 

Öffnen 
STOP 
Schließen 

P2 



 

 

 

 
Nouvelle limite 

basse 

 
 
 

 
Nouvelle limite 

haute 

 

 

 

 

 

 

 
+ →  

 

1 : Erhöhen der Geschwindigkeit 

 

→
. 

P2 

2 : Reduzieren der Geschwindigkeit 

 

→  →  

P2 

 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 
 

 

 
Bevorzugte Halteposition setzen 

 
 

→ → 

 
 

Déplacer le volet jusqu’à la position souhaitée. Appuyer sur P2 (1 
va-et-vient + 1 bip), appuyer sur STOP (1 va-et-vient + 1 bip), appuyer sur

 
Methode 1 

 

→ → 

 
 

 
 
 
Appuyer 2 fois sur P2 de l’émetteur déjà associé au moteur, 
appuyer sur P2 du nouvel émetteur à associer (2 va-et-vient et 3 

P2 STOP STOP STOP à nouveau (2 va-et-vient+ 3 bips), la position est enregistrée. 
 

P2(a) P2(a) 
 

P2(b) 

bips), le nouvel émetteur est associé. 
 

• Répéter l’opération pour supprimer l’émetteur. 

 
 

 
 

 Bevorzugte Halteposition löschen 

 

→ → 

 
 
 

Appuyer sur P2 (1 va-et-vient + 1 bip), appuyer sur STOP (1 va-et-vient + 

Methode 2 

 
→ → 

 

 
 
Appuyer 2 fois sur P2 de l’émetteur déjà associé au moteur, 
appuyer sur STOP du nouvel émetteur à associer pendant 2S (2 
va-et-vient et 3 bips), le nouvel émetteur est associé. 

P2 STOP STOP 
1 bip) ; appuyer sur STOP à nouveau (1 va-et-vient + 1 bip long), la 
position préférée est supprimée.  

P2(a) 
 

P2(a) STOP(b) 

 

 

 

 
* Après l’enregistrement de la position, si le volet n’est pas à la position préférée, appuyer sur le bouton STOP pendant 2S, le moteur 
se placera automatiquement à la position préférée. 

Methode 3 

 

→ 

 
P1 

 

 
STOP(b) 

 

 
Appuyer sur P1 du moteur pendant 2S (1 va-et-vient), appuyer 
sur STOP du nouvel émetteur à associer pendant 2S (2 va-et-vient 
et 3 bips), le nouvel émetteur est associé. 

 
• Répéter l’opération pour supprimer l’émetteur. 

 
* (a) émetteur existant, (b) émetteur à associer/supprimer. Après l’ajout ou la suppression d’un émetteur, tous les 
paramètres du moteur sont conservés. 

 
1 : Anpassung des oberen Endpunktes 

 
+ → oder → → + 

 
Appuyer sur MONTEE et STOP pendant 5S (1 va-et-vient + 1 bip long), déplacer le volet jusqu’à la nouvelle position 
haute souhaitée, appuyer sur MONTEE et STOP pendant 2S (2 va-et-vient + 3 bips), la nouvelle position haute est 
enregistrée avec succès. 

 

2 : Anpassung des unteren Endpunktes 

 
+ → oder → → + 

 
 

Appuyer sur DESCENTE et STOP pendant 5S (1 va-et-vient + 1 bip long), déplacer le volet jusqu’à la nouvelle position 
basse souhaitée, appuyer sur DESCENTE et STOP pendant 2S (2 va-et-vient + 3 bips), la nouvelle position basse est 
enregistrée avec succès. 

   

haute et basse ne peuvent pas être identiques. 
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2 Setzen einer bevorzugten Halteposition 

3 Anpassen der Endpunkte 

 

 

 

 

 

 

 

Benutzermodus 

5 Einen zusätzlichen Sender verknüpfen oder entfernen 

Index 

Fehlerbehandlung 

 

Einstellung Kurzanleitung 

1 Anlernen / Pairing P1 (für 2 Sekunden) → Stop (für 2 Sekunden) 

2 Richtungsänderung ÖFFNEN + SCHLIESSEN (gemeinsam für 2 Sekunden) 

 

 
3 Bestimmung der Endpunkte 

Obere Endstellung:  
ÖFFNEN (für 2 Sekunden) → Stop → ÖFFNEN + Stop (für 2 Sekunden) 

Untere Endstellung SCHLIESSEN (für 2 Sekunden) →Stop→SCHLIESSEN+Stop (für 2 Sekunden) 

4 Betriebsmodus ändern ÖFFNEN + SCHLIESSEN (gemeinsam für 5 Sekunden) → Stop 

5 Bevorzugte Halteposition setzen/löschen P2 → Stop → Stop 

6 Anpassen der Endpunkte 

1 Obere Endstellung 
ÖFFNEN + Stop (gemeinsam für 5 Sekunden)  

→ ÖFFNEN oder SCHLIESSEN  
→ ÖFFNEN + Stop (gemeinsam für 2 Sekunden) 

2 Untere Endstellung 
SCHLIESSEN + Stop (gemeinsam für 5 Sekunden)  
→ ÖFFNEN oder SCHLIESSEN  
→ SCHLIESSEN + Stop (gemeinsam für 2 Sekunden) 

7 Einstellen der Geschwindigkeit 

1 Geschwindigkeit erhöhen P2 → ÖFFNEN → ÖFFNEN 

2 Geschwindigkeit reduzieren P2 → SCHLIESSEN → SCHLIESSEN 

8 Sender hinzufügen/entfernen 

P2(a) → P2 (a) → P2(b) 

P2(a) → P2 (a) → Stop(b) (für 2 Sekunden) 

P1 (für 2 Sekunden) → Stop(b) (für 2 Sekunden) 

 

Fehler Mögliche Ursachen Lösung 

 
Der Motor 
bewegt sich 
nicht 

Die Fernbedienung ist nicht angelernt 
Fernbedienung anlernen (siehe 
« Pairing ») 

Wenn nach langem Drücken von P1 keine 
Reaktion erfolgt, ist die Stromversorgung nicht 
angeschlossen oder der Motor ist beschädigt 

oder kaputt. 

Kontaktieren Sie den Kundendienst 
des Anbieters 

 

*Nach dem Aufrufen des Endpunkteinstellung wird die „bevorzugte Halteposition“ nicht geändert oder gelöscht. Wenn innerhalb 
von 2 Minuten keine Aktion ausgeführt wird, bewegt sich der Motor hin und her und kehrt in den Benutzermodus zurück. Die 
oberen und unteren Grenzpositionen können nicht identisch sein. 

Prüfen Sie, ob die obere und untere Endlage eingestellt sind.  
Bewegen Sie den Rollladen in die gewünschte Position. 
Drücken Sie P2 (1x hin und her + 1x piepen),  
Drücken Sie STOP (1x hin und her + 1x piepen),  
Drücken Sie erneut STOP (2x hin und her + 3 Pieptöne),  
Die Position wird gespeichert. 
 

* Wenn es während der Bedienung keine Geschwindigkeitsänderung gibt, bedeutet dies, dass der Motor seine 
maximale oder minimale Geschwindigkeit erreicht hat; im Standardmodus gibt der Buzzer beim letzten Schritt 1 Piepton 
ab. Im Schrittmodus gibt der Buzzer beim letzten Schritt 2 Pieptöne ab. 

Drücken Sie zweimal P2 des Senders, der bereits mit dem Motor 
verknüpft ist, drücken Sie P2 des neuen Senders, der verknüpft 
werden soll (2 Mal hin und her und 3 Pieptöne), der neue Sender 
ist verknüpft. 
Wiederholen Sie den Vorgang, um den Sender zu löschen. 
 

Drücken Sie zweimal P2 auf dem Sender, der bereits mit dem 
Motor verknüpft ist, drücken Sie 2S lang STOP auf dem neu zu 
verknüpfenden Sender (2x hin und her und 3 Pieptöne), der neue 
Sender ist verknüpft. 

Drücken Sie P1 am Motor für 2S (1x hin und her), drücken Sie 
STOP am neu zu verknüpfenden Sender für 2S (2x hin und her 
und 3 Pieptöne), der neue Sender ist verknüpft. 
Wiederholen Sie den Vorgang, um den Sender zu löschen. 

ÖFFNEN und SCHLIESSEN gemeinsam 5S lang drücken, dann 
loslassen. (1x hin und her), STOP drücken (1x hin und her + 1x piepen), 
Wechsel in den Schrittmodus. Wenn der Motor 2x hin und her geht und 
3x piepst, wechselt er in den Standardmodus. 

Drücken Sie P2 (1x hin und her + 1 Piepton), drücken Sie STOP (1x hin 
und her + 1 Piepton); drücken Sie erneut STOP (1x hin und her + 1 
langer Piepton), die bevorzugte Position wird gelöscht. 

* Wenn sich der Rollladen nach dem Speichern der Position nicht in der bevorzugten Position befindet, halten Sie die 
STOP-Taste 2S lang gedrückt. Der Motor wird dann automatisch in die bevorzugte Position fahren. 

Drücken Sie P2 (1x hin und her + 1 Piepton), drücken Sie SCHLIESSEN 
(1x hin und her + 1 Piepton), drücken Sie SCHLIESSEN erneut (2x hin 
und her). 

* (a) vorhandener Sender, (b) zu verknüpfender/löschender Sender. Nach dem Hinzufügen oder Löschen eines 
Senders bleiben alle Motoreinstellungen erhalten. 

Drücken Sie ÖFFNEN und STOP für 5S (1x hin und her + 1 langer Piepton), bewegen Sie den Rollladen bis zur 
gewünschten neuen oberen Position, drücken Sie ÖFFNEN und STOP für 2S (2x hin und her + 3 Pieptöne), die 
neue obere Position ist erfolgreich gespeichert. 

Drücken Sie SCHLIESSEN und STOP für 5S (1x hin und her + 1 langer Piepton), bewegen Sie den Rollladen bis zur 
gewünschten neuen unteren Position, drücken Sie SCHLIESSEN und STOP für 2S (2x hin und her + 3 Pieptöne), die 
neue untere Position ist erfolgreich gespeichert. 

Schrittmodus: Wenn Sie im Schrittmodus die ÖFFNEN- oder SCHLIESSEN-Taste einmal drücken, läuft der 
Motor schrittweise. Wenn Sie die Taste länger als 2 Sekunden drücken, fährt der Rollladen komplett herauf oder 
herunter. 

 

4 Geschwindigkeitsregulierung 

Drücken Sie P2 (1 Mal hin und her + 1 Piepton), drücken Sie ÖFFNEN 
(1 Mal hin und her + 1 Piepton), drücken Sie erneut ÖFFNEN (2 Mal 
hin und her). 
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Solar-Antrieb  
für Rollläden 

1 Standard-Modus oder Schritt-Modus 


	•  Sensor für die Endposition
	2. Appairage ou suppression d'un émetteur : Appuyer sur PI pendant 25 puis relâcher le moteur effectue un va et vient puis 1bip,

	L’utilisation ou la modification en dehors des Indications peut annuler la garantie.
	Wenn beim Drücken von AUF die Rolllade nach unten geht, führen Sie den nächsten Schritt aus, um die Richtung zu ändern
	pendant 2S puis relâcher, le moteur effectue 1 va-et-vient, le sens

	2 Après réglage des fins de course, le moteur mémorise les positions en cas de coupure de courant
	4 Lorsque le moteur tourne sans limite de fin de course, le temps de fonctionnement maximum est de 12 minutes.
	bips), la position limite basse et définie.
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